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  رفتار اتركتوري كيهان در مدل كوينتيسنس

    2فرناز، عنبري؛ 1امين،  صالحي
  ه لرستانفيزيك دانشگا گروه1
  لرستاندانشگاه گروه فيزيك، 2

  
  چكيده

و رفتار اتركتوري كيهان را در اين مدل بررسي مي كنيم. نتايج نشان مي دهد كه در حالت اتركتوري معادله  يناميكي مدل كوينتيسنس مي پردازيمدر اين مقاله به مطالعه پايداري د
  حالت و شتاب كيهان رفتار نوساني دارند

 

  قدمهم
  س به صورت زير است:معادلات كونتيسنس استفاده شده است .اين مقاله از مدل كوينتيسن در
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	 به صورت زير است߶براي ميدان كوينتيسنس  در معادله حالت
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  را ثابت در نظر مي گيريم ࢓࣓در اين جا مقدار 
ଶܪ ൌ

1
3
൤
1
2
߳∅ሶ ଶ ൅ ܸሺ∅ሻ ൅  ௠൨ߩ

ሶܪ ൌ െ
1
2
ൣ߳∅ሶ ଶ ൅ ሺ1 ൅ ߱௠ሻߩ௠൧ 

  براي تجزيه و تحليل بهتر و كاهش مرتبه معادلات مي توانيم متغيرهاي جديد زير را معرفي كنيم :
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ࢂپتا نسيل را به صورت نمايي ൌ ࢜૙െᆋᆞ گيريمدر نظر مي  
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  نقاط بحراني سيتم در فضاي فاز: 1شكل
  

	شوندمعادلات به صورت زير ساده مي N=Lnبا مشتق گيري نسبت به
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λ	ي مقاديره در جدول آمده اند. اين جدول براآيد كتعادل سيستم با مساوي صفر قرار دادن طرف راست معادلات به دست مينقاط  ൌ െ3߳و ൌ به  1
  انددست آمده

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  
   5Pرفتار اتركتوري سيستم در نقطه: 2شكل
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   4Pرفتار اتركتوري سيستم در نقطه: 3شكل

  
  

شكل   شان   4ديناميك معادله حالت موثر در  سان انجام مي       ن سد نو ساناتي به حالت تعادل مي ر شتاب كيهان  بعد از نو مي دهد كه در حالت اتركتوري 
  دهد

  
  

  رفتار نوساني معادله موثرحالت براي نقاط اتركتوري4شكل 
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  نتيجه گيري
كه  نشان داد. رفتار اتركتوري. فضاي فاز نمايش داده شدند. پرداختيم نقاط بحراني سيستم ازدر اين مقاله به مطالعه پايداري ديناميكي مدل كوينتيسنس 

  در حالت اتركتوري معادله حالت و شتاب كيهان رفتار نوساني دارند
  

 هامرجع

1-Shuang-Yong Zhou A New Approach to Quintessence and a Solution of Multiple Attractors 
arXiv:0705.1577v3  

  


